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B Precaution

Instrukcja Obstugi Regulatora Temperatury

Warning! Please comply with safety precautions in the manual. Failure to do so may cause controller or peripheral products
malfunction, or even result in serious harm such as fire, electrical injury or other damages.

DANGER! Caution! Electric Shock! Do not touch the AC terminals while the power is supplied to the controller to prevent electric
shock. Make sure power is disconnected while checking the unit inside.

This controller is an open-type temperature controller. Be sure to evaluate any dangerous application in which a serious
human injury or serious property damage may occur.

> B B b

This controller is not furnished with a power switch or fuse, therefore a switch or circuit-breaker should be provided in the
application system including this unit. The switch or circuit-breaker should be nearby and easily reached by operator, and
must have the mark disconnecting means for this unit.

Always use recommended solder-less terminals: Fork terminal with isolation (M3 screw, width is 5.8 mm). Make sure all wires are
connected to the correct polarity of terminals.

Do not allow dust or foreign objects to fall inside the controller to prevent it from malfunctioning. Never modify or disassemble the
controller. Do not connect anything to the "No used" terminals.

To prevent interference, keep away from high voltage and high frequency when installing. Do not install and/or use the controller in
places subject to:

(a) Dust or corrosive gases and liquid; (b) High humidity and high radiation; (c) Vibration and shock;
Power must be off when wiring and replacing a temperature sensor.
Be sure to use compensating wires that match the thermocouple types when extending or connecting the thermocouple wires.
Please use wires with resistance when extending or connecting a platinum resistance thermometer (RTD).

Please keep the wire as short as possible when wiring a platinum resistance thermometer (RTD) to the controller and please route
power wires as far as possible from load wires to prevent interference and induced noise.

This controller is an open-type unit and must be placed in an enclosure away from high temperature, humidity, dripping water, corrosive
materials, airborne dust, and electric shock or vibration.

Make sure power cables and signals from instruments are all installed properly before energizing the controller, otherwise serious
damage may occur.

Do not touch the terminals in the controller or try to repair the controller when power is on, in order to prevent electric shock.

Wait at least one minute after power is disconnected to allow capacitors to discharge, and please do not touch any internal circuit within
this period.

When maintaining the controller, please turn off the power first and use a dry cloth to clean the surface. Do not open the enclosure or
touch the internal circuit to avoid circuit destruction or malfunction.

Do not use any sharp objects to press the operation buttons. It may result in button surface damage or even electrical injury when
accidentally access to internal circuit.

B Product Features

DTK series is a new temperature controller with a high cost-performance ratio. It greatly decreases development costs and time, and
improves the functions of temperature control systems. With a length of only 60mm and high resolution LCD display, it is easy for
operators to monitor the temperatures of any environment or occasion.

High resolution LCD panel: High contrast and customized display graphics for user’s easy understanding.

High-speed sampling time 100ms: High-speed sampling for external temperature measurement and fast output response for
performance requirements of high-precision control.

Shortened length to 60mm: Shorten the length of the controller to reduce the installation space.

Conform with CE international safety certification



®m Struktura regulatora
DTK pobiera aktualng warto$¢ temperatury z czujnika, a nastepnie w zaleznosci od nastaw regulatora oraz typu wybranego wyjscia

wysterowuje je w sposéb umozliwiajgcy utrzymanie temperatury w zadanym zakresie.
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Wyjscie kontrolera

(wyjscie przekaznikowe)
(wyjscie impulsowe)
(wyjscie pradowe)
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® Wyswietlacz oraz przyciski

PV: Aktualna warto$¢ temperatury

SV: Zadana wartos¢ temperatury

1, 2: Kontrolka wyj$¢ alarmowych Alarm 1, Alarm 2
A/M: Auto strojenie/Tryb reczny

OUT1, OUT2: Kontrolka zalaczenia wyjscia 1, wyjscia 2

= Typy
DTK1234567

Seria DTK: Delta DTK Series Temperature Controller
4848 : 4848 1/16 DIN 48 x 48mm
7272 : 7272 72 x 72mm

4896 : 4896 1/8 DIN 48 x 96mm

Rozmiar (SzerxW
ozmiar (SzerxWys) 9696 : 9696 1/4 DIN 96 x 96mm

Typ wyjécia R: Przekaznikowe, 250 VAC, 5A
V: Napiecie impulsowe 12VDC +/-15%
C: wyjscie pradowe DC, 4 ~ 20 mA

Port komunikacyjny 0: Brak
1: RS485

- 0: Brak
Wyjscie Alarmowe
1: 1 wyjscie

2: 2 wyjscia




m Specyfikacja

Napiecie zasilania AC 100 ~ 240V 50/60 Hz
Moc catkowita Maks. 5VA
Wyswietlacz LCD, PV na czerwono, SV na zielono

Czujni.k’ . temperatury Termopara typu: K, J, T, E, N, R, S, B, U, Rezystory platynowe: Pt100, JPt100
na wejsciu
J L, TXK Rezystory: Cu50, Ni120

Skala wyswietlacza Do wyboru minimalna dziatka 0,1 stopnia lub 1 stopieh
Sterowanie PID, wyj$cie Wtaczone/Wytgczone, wyjscie sterowane recznie
Rodzaje wyjs¢ Przekaznik: AC 250 VAC, 5 A

Napiecie impulsowe: DC 12V, Max. prad wyjsciowy 40 mA

Pradowe: DC 4~20 mA maks. 600 Ohm

Wyijscie Alarmu Przekaznik: AC 250 VAC, 3 A

Czas prébkowania Termopary lub rezystory platynowe: 0,1 sek

Wytrzymatos¢ na wi-| ;55 Hz, 10 m/s?, 3 osie przez 10 minut

bracje

Wytrzymatos¢ N8| Max. 300 m/s?, 3 osie, 6 kierunkow, 3 razy kazdy
wstrzgsy

T_emperatura otocze- 0°C~50°C

nia

Temperatura przecho- -20°C~+65°C

wywania

Wysokos¢ pracy n.p.m | Nizsza niz 2000 m

Wilgotnosc¢ otoczenia | 35%~80% RH (bez kondensacji)

B |nstrukcja uzytkownika

¢+ Dostepne sg trzy tryby pracy regulatora: praca whasciwa, regulacja i ustawienia poczatkowe. Po wig-
czeniu zasilania, kontroler jest w trybie pracy. Wcisnij przycisk seT. , aby przetgczy¢ do trybu regulacji. Je-
Sli przycisk B& ostanie nacisniety przez ponad 3 sekundy, regulator przechodzi do trybu ustawien
poczagtkowych. Nacisniecie przycisku B\ trybie regulaciji lub trybu poczatkowej konfiguraciji powoduje
powrdét do trybu pracy.

% PV / SV: Ustawienie zadanej temperatury i wys$wietlenie obecnej wartosci temperatury.
Za pomocg przyciskow A mozliwa jest zmiana zadanej wartosci temperatury.

** Zmiana warto$ci danego parametru: w celu wybrania parametru nacisnij przycisk -, aby wybracé

zgdang funkcje (parametr) i uzywajac klawiszy Al & zmien nastawe.

% Naci$nij klawisz -, aby zapisa¢ zmiany. Nastepujgcy schemat pokazuje, jak przechodzié¢

pomiedzy poszczegdlnymi poziomami menu regulatora:



Przytrzymaj przez 3s Przytrzymayj przez 3s

Tryb o Tryb » Ustawienia
regulacji = Pracy < poczatkowe
Weignij Weisnij
Ustawienia parametréw dla trybu pracy:
Wyswietlane Opis l#:ge;;\gizf

Uzyj [l & aby ustawi¢ temperature zadana. Nacisnijlffi)] aby przetacza¢ migdzy parametrami.

RUN/STOP: Wiaczanie | wytgczanie pracy RUN/STOP RUN
SELECT POINT: Wybor pozyciji punktu dziesietnego (0: tylko liczby catkowite; 1: jedno miejsce po 0
przecinku)

LOCK: Tryb blokady parametrow (LOCK1: zablokowane wszystkie parametry; LOCK2: mozliwo$¢ OFF
ustawienia tylko temperatury zadanej SV)

ALARM1 HIGH: Gérny limit alarmu 1 (wyswietlany w zaleznos$ci od wyboru trybu alarmu) 4.0
ALARM1 LOW: Dolny limit alarmu 1 (wyswietlany w zaleznosci od wyboru trybu alarmu) 4.0
ALARM2 HIGH: Gérny limit alarmu 2 (wyswietlany w zaleznos$ci od wyboru trybu alarmu) 4.0
ALARM2 LOW: Dolny limit alarmu 2 (wy$wietlany w zaleznos$ci od wyboru trybu alarmu) 4.0
OUT1: Wyswietlanie i ustawienie warto$¢ wyjsciowa dla pierwszej grupy wyjsciowej 0.0

OUT2: Wyswietlanie i ustawienie warto$¢ wyjsciowa dla drugiej grupy wyjsciowe;j

(wyswietlany gdy OUT2 jest w trybie grzania/chtodzenia) 0.0
OUT1 MAX.: Gérny limit % pierwszej grupy wyjsciowe;j 100.0
OUT1 MIN.: Dolny limit % pierwszej grupy wyjsciowej 0.0
OUT2 MAX: Gorny limit % drugiej grupy wyjsciowej (wyswietlany gdy OUT2 jest w trybie 100.0

grzania/chtodzenia)

OUT2 MIN: Dolny limit % drugiej grupy wyjsciowej (wyswietlany gdy OUT2 jest w trybie
grzania/chtodzenia). 0.0

Nacisnij aby powrdci¢ do ustawien temperatury zadane;.

Ustawienia parametrow dla trybu ustawien poczatkowych:

. . Ustawienia
Wyswietlane Opis fabryczne
INPUT: Ustaw typ wejscia (patrz na "Tabela Typu Czujnika Temperatury i Zakresu Dziatania" celem
m wyboru odpowiedniego rodzaju termopary badz rezystora platynowego.) K

TEMP. UNIT: Ustaw jednostke temperatury °C/°F

L Pl C

TEMP. HIGH: Ustaw gérny limit temperatury
m (gorny limit temperatury rozni sie dla réznych typéw czujnikéw) 1300




TEMP. LOW: Ustaw dolny limit temperatury

EESH (dolny limit temperatury rézni sie dla réznych typéw czujnikéw ) -200
CONTROL: Ustaw tryb pracy (do wyboru: ON-OFF, PID, and RECZNY) PID
m SELECT HEAT/COOL: Wybierz grzanie, chtodzenie badz wyjscie dwukierunkowe grzanie-chtodzenie HA1
ALARM1 SET: Ustaw tryb alarmu 1 (patrz rozdziat ,,Wyjscia Alarmowe” "Alarm Outputs™) 0
ALARM1 OPTION: Dodatkowe ustawienia dla alarmu 1 (patrz rozdziat ,,Wyj$cia Alarmowe” "Alarm 0
G | outputs”)
ALARM1 DELAY: Ustaw op6znienie alarmu 1 0
ALARM2 SET: Ustaw tryb alarmu 2 (patrz rozdziat ,,Wyjscia Alarmowe” "Alarm Outputs™) 0
_ ALARM2 OPTION: Dodatkowe ustawienia dla alarmu 2 (patrz rozdziat ,,Wyj$cia Alarmowe” "Alarm 0
Ao Outputs™)
ALARM2 DELAY: Ustaw opdznienie alarmu 2 0
COMMUNICATION WRITE: Wigcz/wytgcz zapis parametréow po komunikacji - YES (wigcz) / NO NO
REER | wiacz)
COMMUNICATION SELECT: Wybierz rodzaj transmisjii — ASCII lub RTU ASCII
COMMUNICATION NO.: Ustaw adres komunikacji 1
BPS: Ustaw predko$¢ komunikaciji 9600
m LENGTH: Ustaw dtugo$¢ ramki danych 7
m STOP: Ustaw ilos¢ bitéw stopu 1
PARITY: Ustaw bit parzystosci EVEN
Nacisnij 9| by powrdcic do ustawienia typu wejscia.
Ustawienia parametréw dla trybu regulaciji:
- . Ustawienia
Wyswietlane Opis fabryczne
AT: Zalgczenie trybu Auto-dostrajania (auto-tuning) (wys$wietlane, gdy ustawienie trybu pracy to OFF
[ HE] PID/RUN) Press D V.
P: Wzmocnienie proporcjonalne ( wyswietlane, gdy ustawienie trybu pracy to PID i TUNE = AT) 47.6
I: Czas catkowania (wys$wietlane, gdy ustawienie trybu pracy to PID; parametry ustawiany 260
- automatycznie, gdy TUNE = AT)
D: Czas rézniczkowania (wyswietlane, gdy ustawienie trybu pracy to PID; parametry ustawiany
B automatycznie, gdy TUNE = AT) 41
PD OFFSET: Offset PD, gdy czas catkwania = 0 w celu eliminacji statego uchyba (wyswietlane, gdy
M ustawienie trybu pracy to PID; parametry ustawiany automatycznie, gdy TUNE = AT) 50.0
OUT1 HYSTERESIS: Ustaw histereze wyjscia 1 (gdy w trybie kontroli ON-OFF) 0




OUT2 HYSTERESIS: Ustaw histereze wyjscia 2 (gdy w trybie kontroli ON-OFF) 0

OUT1 HEAT: Kontrola cyklu grzania wyjscia 1 (wyswietlane, gdy ustawienie trybu pracy to

o {-H PID/MANUAL)

OUT1 COOL: Kontrola cyklu chtodzenia wyjscia 1 (wyswietlane, gdy ustawienie trybu pracy to
EEEN | PiD/vANUAL) Dla modeli:

C; V: 5 sek.
OUT2 HEAT: Kontrola cyklu grzania wyjscia 2 (wyswietlane, gdy ustawienie trybu pracy to R: 20 sek

[0 - H PID/MANUAL)

OUT2 COOL: Kontrola cyklu chtodzenia wyjscia 2 (wyswietlane, gdy ustawienie trybu pracy to

o2 -1 PID/MANUAL)

COEF: Wspotczynnik pomiedzy wyjsciem 1, a wyjsciem 2 (when Ctrl = PID and when in dual output 1.00
m control)
DEAD: Ustaw strefe nieczutosci (deadband) (aktywne, gdy tryb kontroli nie jest ustawiony na 0
m manualny, a tryb wyj$¢ to grzanie/chtodzenia — wyjscia podwadjne)
m PV FILTER: Ustaw wspéfczynnik filtra wejsciowego dla aktualnego odczytu 2
m PV RANGE: Ustaw zakres filtra wejsciowego dla aktualnego odczytu 1.00
PV OFFSET: Ustaw offset wejsciowy dla aktualnego odczytu 0.0
PV GAIN: Ustaw mnoznik wejscia dla aktualnego odczytu 0.000

ANALOG OUT1 MAX.: Ustaw goérny limit kompensaciji dla wyjscia analogowego 1

m (jednostka = 1 pA lub 1 mV) 0
ANALOG OUT1 MIN.: Ustaw dolny limit kompensac;ji dla wyjscia analogowego 1
M (jednostka = 1 pA lub 1 mV) 0

m |nitial Start-up Setting

Podczas ustawiania regulatora DTK po raz pierwszy, nalezy przytrzymaé przycisk seT przez 3 sekundy do czasu az na ekranie pojawi

sie m i wybra¢ typ czujnika podtgczonego do regulatora. Nalezy zwréci¢ uwage, ze niewtasciwy wybor rodzaju czujnika moze

spowodowac btedny odczyt aktualnej temperatury (patrz tabela ponizej).

Jesli ustawienie typu czujnika dokonywane jest poprzez komunikacje RS-485, wpisz warto$¢ nastawczg (z zakresu 0~14) do rejestru
1004H.

® Tabela Typu Czujnika Temperatury i Zakresu Dziatania

Typ wejsciowego Wartos¢ do Zakres Typ wejsciowego czujnika Wartos¢ do Zakres
czujnika temperatury ustawienia temperatury temperatury ustawienia temperatury
Termopara typu K 0 -200 ~ 1300°C Termopara typu L 8 -200 ~ 850°C
Termopara typu J 1 -100 ~ 1200°C Termopara typu U 9 -200 ~ 500°C
Termopara typu T 2 -200 ~ 400°C Termopara typu TXK 10 | -150 ~800°C
Termopara typu E 3 0 ~600°C Rezystor Platynowy (JPt100) 11 | -100 ~ 400°C
Termopara typu N 4 -200 ~ 1300°C Rezystor Platynowy (Pt100) 12 | -200 ~ 850°C
Termopara typu R 5 0~1700°C Rezystor (Ni120) 13 -80 ~ 270°C




Termopara typu S 6 0~1700°C Rezystor (Cu50) 14 -50 ~ 150°C

Termopara typu B 7 100 ~ 1800°C

m Ustawienia Sposobu Wyswietlania
Uzyj ponizszych ustawien do zmiany sposobu wyswietlania aktualnej/zadanej temperatury, wybierz doktadno$¢ wartosci oraz jednostke
(°Club °F).

» W trybie pracy parametr m: oznacza wyswietlang liczbe miejsc po przecinku — 0 lub 1. Np. dla SP=1
wyswietlana wartos¢ to 25.5 stopni , a dla SP=0 wartos$¢ to 25 stopni.

» W trybie ustawien poczatkowych parametr m odpowiada za wybdr wyswietlanej jednostki °C/°F

B Wartos¢ Zadana i Limity Odczytu Temperatury
Ustawienie wartosci zadanej bezposrednio wptywa na sposob regulacji kontrolera.
» Gorny limit mierzonej temperatury: W trybie ustawien poczgtkowych jest to parametr m (temperature high), goérny limit

zmierzonej temperatury musi znajdowac sie w zakresie zgodnym z "Tabelg Typu Czujnika Temperatury i Zakresu Dziatania".

» Dolny limit mierzonej temperatury: W trybie ustawien poczatkowych jest to parametr m (temperature low), dolny limit

zmierzonej temperatury musi znajdowac sig¢ w zakresie zgodnym z "Tabelg Typu Czujnika Temperatury i Zakresu Dziatania".

» Warto$¢ zadana: Ten parametr moze zosta¢ ustawiony tylko w trybie pracy. Warto§¢ zadana musi znajdowac¢ sie w zakresie
pomiedzy gérnym i dolnym limitem odczytanej temperatury.

® Filtr Cyfrowy i Ustawienie Kompensacji Liniowej

W celu uniknigcia zaktécen sygnatu wejsciowego mogacych spowodowaé niestabilng prace regulatora, uzytkownik moze ustawi¢ 2
parametry odpowiadajace za filtracje sygnatu.

W trybie regulacji parametry i stuzg do ustawienia filtréw.

» m (Filter Factors) Kompensacja Liniowa Btedu Odczytu: Warto$¢ Zmierzona = (Ostatnio zmierzona * n + Aktualnie zmierzona)
/ (n+1), gdzie n to ustawiona warto$¢ parametru (zakres = 0~50; domyslinie = 2)

» Gdy wartos¢ m jest mata, warto$¢ zmierzona jest bliska aktualnej, natomiast przy zwigekszaniu wartosci szybko$é odpowiedzi

na zmiany temperatury zmniejsza sie.

> m (Filter Range) Zakres poprawnego odczytu: Dla fabrycznej wartosci = 1, kontroler rozpocznie przeliczenie wartosci
zmierzonej, gdy aktualnie zmierzona warto$¢ znajduje sie w zakresie: Ostatnia zmierzona warto$¢ +/-1°C (zakres parametru =
0.10~10.00°C). Z tego wzgledu, przy duzych oscylacjach wartosci zmierzonej, zaleca sie ustawienie wyzszej wartosci parametru.

Kiedy wyswietlana warto$¢ zmierzona jest rézna od oczekiwanej, mozna dostosowa¢ kompensacje liniowg poprzez parametry m
i m w trybie regulaciji:

> m (Linear Compensation Offset Value) Przesuniecie kompensacji liniowej (zakres = -99.9 ~ 99.9).

Roéwnanie: Warto$¢ Zmierzona = Aktualna Warto$¢ Zmierzona + Ustawiona Warto$¢ Offsetu
Na przyktad: Aktualna Wartos¢ = 25.0; Offset = 1.2. Po zastosowaniu kompensacji Warto$¢ Zmierzona = 26.2.

> m (Linear Compensation Gain Value) Wzmocnienie kompensaciji liniowej (zakres = -0.999~0.999).

Réwnanie: Warto$¢ Zmierzona = Aktualna Warto$¢ * (1 + wzmocnienie/1.000) + Warto$¢ Offsetu.
Na przyktad: Aktualna Warto$¢ = 25.0; Wzmocnienie = 0.100. Po zastosowaniu kompensacji Wartos¢ Zmierzona = 25.0 * (1 + 0.100
/1.000) = 27.5.

Jesdli wahania odczytu sg state dla catego zakresu odczytu, kompensacja liniowa rozwigzuje w zupetnosci problem nieprawidtowego
odczytu. Jesli réznice odczytow roznig sie dla réoznych temperatur, nalezy wyznaczy¢ liniowy btad odczytu i zgodnie z obliczeniami

ustawi¢ warto$ci wzmochnienia i offsetu kompensacji.




m Kompensacja Wyjscia Analogowego

Jezeli wykorzystane zostato analogowe wyjscie pragdowe (4~20mA), warto$¢ wyjsciowa moze by¢ osiggana przy zastosowaniu funkgcji
kompensacji. Na przyktad wyjscie analogowe 1 moze zosta¢ dostosowane do wykorzystania funkcji kompensacji za pomocg
parametrow i w trybie regulacji. Zmiana wartosci wyjsciowej moze by¢ dodatnia lub ujemna (+/-) i moze by¢ ustawiana
za pomoca przyciskow gora/dét na panelu regulatora. Kazde nacisnigcie zwigksza lub zmniejsza warto$¢ o 1uA.

Na przyktad, aby zmieni¢ zakres z 4~20mA na 3.9~20.5mA, nalezy ustawi¢ parametr m na 500 (20.5-20=0.5mA; 0.5mA/1uA=

500). Natomiast parametr M na -100. (3.9-4=-0.1mA; -0.1mA/1uA=-100)

» Aby sterowaé wyjsciem recznie, nalezy ustawi¢ parametr m na w trybie ustawien poczatkowych.
» Aby ustawi¢ wyjscie na 0%, nalezy ustawi¢ parametr (wyjscie 1) lub (wyjécie 2) na 0.0 w trybie
pracy.

» Aby dostosowac¢ dolny limit wyj$cia analogowego, nalezy ustawi¢ (w trybie regulacji) parametr m na wiasciwg wartos¢. Np.: dla

sygnatu 4-20mA odpowiednig wartoscig bedzie 4mA.
> Aby ustawi¢ wyjcie na 100% nalezy ustawi¢ parametr i (wyjscie 1) lub (wyjécie 2) na 100.0 w trybie pracy.

» Aby dostosowac¢ gorny limit wyjscia analogowego, nalezy ustawi¢ (w trybie regulacji) parametr W na wiasciwg wartosc.

Np.: dla sygnatu 4-20mA odpowiednig wartoscig bedzie 20mA.

® Sprawdzenie Wersji Firmware i Typu Wyjscia

Kiedy regulator jest wtgczany, wyswietlacze PV (Wartos¢ Aktualna) i SV (Warto$¢ Zadana) prezentujg wersje firmware'u, typ wyjscia i
typ czujnika przez pierwsze 3 sekundy.

» PV wyswietla wersje firmware'u (np. V110 oznacza wersje V1.10).
» SV - pierwszy znak oznacza typ wyjscia 1.
N: nie ustawiono, V: przekaznik SSR, R: przekaznik, C: wyjscie pradowe
» SV - drugi znak oznacza ustawiony typ wyjscia 2.
No display: brak wyjscia 2, R: przekaznik
» SV (trzeci i czwarty znak) oznaczajg typ wejscia.
K J, T,E,N,R, S, B, L, U, TX (TXK), JP (JPT100), PT (Pt100), CU (CU50), NI (NI120)

B Wybér Grzania/Chtodzenia/Alarmu/Podwaéjnej Petli Sterowania

Seria DTK posiada kanat sterujgcy (OUT1) i jeden kanat alarmowy (ALARM1), ktére sg zabudowane. Uzytkownik moze dodatkowo

dotgczy¢ drugi kanat alarmowy (ALARM?2).

® Uzywajgc pierwszego kanatu sterujgcego:

W trybie ustawien poczatkowych nalezy ustawi¢ parametr m na tryb grzania (H1) lub chfodzenia (C1).

® Uzywajgc drugiego kanatu sterujgcego:

» Jesli pierwszy kanat alarmowy i drugi kanat sterujacy sg wykorzystywane dla podwdjnej petli sterowania, nalezy ustawi¢ parametr
w trybie ustawien poczatkowych aby ustawi¢ tryb grzania (H1H2), chtodzenia (C1C2), grzania/chtodzenia (H1C2), lub

chiodzenia/grzania (C1H2).

Parametr martwego pasma (Dead Band) m jest aktywowany automatycznie gdy regulator pracuje w podwojnej petli sterowania.

Na ponizszym rysunku, jest ono uzywane w celu redukcji strat energii spowodowanej czestym przetgczaniem pomigdzy grzaniem |

chtodzeniem. Na przyktad, jesli Wartos¢ Zadana=100 i m = 2.0, zadne wyjscie nie bedzie wysterowane, kiedy temperatura

znajduje sie w przedziale 99~101°C.



Pasmo przenoszenia dla trybu kontroli ON-OFF:

Dead band
Adjust heating | l¢Adjust cooling
> |4
ON
OFF Heatin L ¥ Coolin ’ Py
A
Set Point
Pasmo przenoszenia dla trybu kontroli PID:
Output Dead band: dead Output Dead band: dead
L , . band width=positive 4 band width=negative
Heatin Coolin Heating Cooling Py
1 T Lo
Set Point Set Point

Kiedy urzadzenie pracuje z wykorzystaniem regulacji PID i podwojnej petli sterowania, parametr m pozwala na ustawienie

wartosci P dla drugiego regulatora. Parametry pierwszego regulatora sg generowane kiedy TUNE = AT. Uzytkownik moze jednak

ustawi¢ je recznie. Parametr P drugiego regulatora jest réwny wartosci parametru P pierwszego przemnozonej przez m

Parametry | i D pierwszego | drugiego regulatora pozostajg bez zmian.

m Ustawienie Trybu Kontroli
Dostepne s3 trzy tryby kontroli: ON-OFF, PID i reczny.

[ Tryb ON-OFF: Wyjscie uzywane do grzania jest nieaktywne, gdy wartos¢ wejsciowa jest wieksza od zadanej oraz aktywne, gdy
ta wartos¢ jest mniejsza. Wyjscie uzywane do chtodzenia jest nieaktywne gdy warto$¢ wejSciowa jest wieksza od zadanej
i aktywne gdy wartosc¢ ta jest wyzsza. Jesli jedno z dwdch wyjsé jest uzywane do chtodzenia, a drugie do grzania, mozliwe jest
ustawienie zakresu temperatur, w ktérym nieaktywne bedzie zaréwno grzanie jak i chtodzenie, zgodnie z ponizszym rysunkiem.

Adjust heating’e2d8nd 1 Adjust cooling
H —
I

ON ﬁk I I

Heat|ng , Coolihg
¥y

OFF

PV

W

Warto$¢ Zadana
(Tryb ON-OFF dla grzania i chtodzenia)

» Nalezy ustawi¢ parametr m na m w trybie ustawien poczgtkowych.
» Nalezy wyregulowac¢ wrazliwo$¢ poprzez parametr w trybie regulaciji: m (wyjscie 1), m (wyjscie 2).

» Ustawienia pasma martwego dla obu wyj$¢ realizowane jest przez parametr m w trybie regulaciji.



[ Tryb PID: Dla grzania lub chtodzenia regulacja PID jest realizowana poprzez odczyt temperatury wej$ciowej, ustawiong
temperature zadang, ktoérych poréwnanie daje odpowiedni sygnat na wyjsciu. Parametry regulatora ustawiane sg recznie lub
generowane automatycznie poprzez auto-tuning (AT).

a. Nalezy ustawi¢ parametry regulatora i okres sterowania: parametry PID parameters moga by¢ ustawione recznie lub
wygenerowane na drodze auto-tuningu. Kompensacja btedu proporcjonalnego jest uzywanay gdy parametr | jest rowny 0.
Okres operacji PID okresla, jak czgsto realizowane sg obliczenia. Po wykonaniu obliczen podawany jest sygnat na
wyjscie. Jesli system osigga zadang temperature szybko, okres operacji nie powinien by¢ zbyt dtugi. Dla wyjscia
przekaznikowego nalezy zwréci¢ uwage na jego zywotnosc.

b. Parametry sg wykorzystane dla podwadjnej petli sterowania (grzanie | chtodzenie). XXX odnosi si¢ do stosunku
wzmochienia cztonu proporcjonalnego pierwszego | drugiego regulatora. Pasmo martwe naktada sie na temperature dla
pierwszego | drugiego wyjscia.

> Nalezy ustawi¢ parametr m na m w trybie ustawien poczagtkowych.

> Aby ustawi¢ grzanie lub chtodzenie, nalezy wybra¢ odpowiednie wyjscie poprzez parametr m w trybie
ustawien poczatkowych. Jesli tylko jedno z wyj$¢ jest uzywane, nalezy ustawi¢ warto$¢ H1 (grzanie) lub C1
(chfodzenie). Jesli wykorzystywane sa oba wyjécia nalezy ustawi¢ warto$¢ H1H2, C1H2, C1C2 (H - grzanie, C —
chiodzenie).

> Nalezy ustawi¢ okres kontroli: w trybie regulacji, PV jest wyswietlane jako”o'x' —'y”, gdzie 'x' to wyjscie 1 lub 2, 'y' to
grzanie lub chtodzenie.

> Ustawienie stosunku pomiedzy wyjsciami obywa si¢ za pomocg parametru m w trybie regulacji.

> Pasmo martwe dla obu wyjs¢ realizowane jest za pomocg parametru m

> Aby uruchomi¢ dziatanie regulatora nalezy przetgczy¢ parametr m nam w trybie pracy.

> Ustawienie auto-tuningu (AT): Nalezy ustawi¢ parametr m na m w trybie regulacji. Wybrana ilo$¢
regulatoréw PID zostanie automatycznie dostrojona. Parametry zostang automatycznie wygenerowane, a na
ekranie pojawi sie komunikat m

Uwaga: Podczas auto-tuningu wszystkie ustawienia muszg by¢ ukonczone (np. wybrany czujnik temperatury powinien by¢
podtgczony a wyjscie podtgczone do grzatki).

° Tryb reczny: Tryb reczny stuzy do wystawienia sygnatu sterujgcego o odpowiedniej wartosci na wyjscie wyjscia. Z reguty jest
on wykorzystywany razem z przetgczaniem reguatora PID.

a. Przetgczenie z trybu PID na tryb manualny: wyj$cie zachowa warto$¢ przed przetgczeniem w tryb reczny. Np. jesli wartosé
wyjsciowa z regulatora to 20% po przetgczeniu w tryb reczny zostanie ona na tym wiasnie poziomie (20%). Po
przetgczeniu w tryb reczny mozliwa jest zmiana wartosci sygnatu podwanego na wyjscie.

b. Przetgczenie z trybu recznego na tryb PID: Jezeli w trybie recznym zadany poziom jest 40% przed przetgczeniem w tryb
PID, program utrzyma warto$¢ 40% jaka poczatkowg dla regulatora, a nastepnie wprowadzi wartosci zalezne od
regulatora PID.

Uwaga: Jezeli zasilanie kontrolera zostanie wylgczone w trybie sterowania recznego, zadana warto$¢ na wyjsciu zostanie

podtrzymana gdy kontroler zostanie ponownie zasilony.

> Ustaw parametr m na m w ustawieniach poczgtkowych.

> Nalezy ustawi¢ okres kontroli: w trybie regulacji, PV jest wyswietlane jako”o'x' — 'y”, gdzie 'x' to wyjscie 1 lub 2, 'y' to
grzanie (H) lub chtodzenie (C).

> Ustawienie sygnatu wyjsciowego: W trybie pracy, PV jest wyswietlane jako "oUt'x™. gdzie 'x' to wyjscie 1 lub 2.

® Funkcja Tuningu

Sterowanie wykorzystuje Auto_Tuning dla automatycznego obliczania parametréw regulatora PID (dostepne jedynie gdy tryb kontroli

jest ustawiony na PID).

[ Auto_Tuning: Podczas Autotuningu wyjscie osigga petng wartos¢ grzania lub chtodzenia, mozliwe sg wachania w powyzej i
ponizej temperatyry zadanej. Parametry regulatora sg obliczane na podstawie amplitudy i okresu wachan temperatury. Po
skonczonym autotuningu, automatycznie wigczany jest regulator PID z obliczonymi nastawami.

> Wiaczenie AT: Ustaw parametr m na ,on” w trybie regulaciji.
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® Ograniczenie wartosci sygnatu wyjsciowego

Maksymalna i minimalna warto$c na wyjsciu moze by¢ ograniczona. Domyslnie maksymalny poziom sygnatu jest ustawiony na 100%,
a minimalny na 0%. Mozna ustawi¢ maksymalny poziom sygnatu np. na 80% a minimalny na 20%.

» Ustawianie gornego limitu sygmatu wyjsciowego: Ustaw wartosci parametréw M(wyjs'cie 1)i m(wyjécie 2) w trybie pracy.
» Ustawianie dolnego limitu sygmatu wyjsciowego: Ustaw wartosSci parametrc’)wm (wyjscie 1) i M(wyjécie 2) w trybie pracy.

® Ograniczenie zakresu temperatury

Rézne typy czujnikéw posiadajg rézne zakresy dziatania (np. termopara typu J posiada zakres -100 ~ 1200 ). Ustaw m (gorne

ograniczenie)/ m (dolne ograniczenie) w trybie ustawien poczgtkowych.

Jezeli dolne ograniczenie jest ustawione na 0 a gorne na 200, funkcja ograniczenia bedzie miata nastepujgce warunki:

» Podczas ustawiania SV, zakres wartosci bedzie ograniczony do 0 ~ 200°C.

» Podczas pracy Wiacz/wylacz (ON-OFF) i sterowania PID, Wyjscie zostanie wytgczone jesli PV przekroczy zakres ograniczenia (Wyj-
$cie alarmu dziata normalnie)

B Przywracanie ustawien fabrycznych

Zablokuj przyciski ustawiajgc parametr m na m w trybie pracy. Przytrzymaj [S&f| i A jednoczesénie przez 3 sekundy,
az pojawi sie , wpisz hasto 1357. Na wyswietlaczy pojawi sie (Parameter reset). Wybierz m i uruchom

ponownie aby przywrdci¢ ustawienia fabryczne.

B Funkcja blokady klawiszy

Ustaw  parametr m na m w trybie pracy aby zablokowa¢ wszystkie klawisze. Ustaw parametr na m aby pozostawi¢

mozliwos¢ ustawienia wartosci zadanej SV.

» Odblokowanie klawiszy:

Nacis$nij jednoczes$nie - i %% gdy klawisze sg zablokowane az pojawi sie parametr M . Wpisz hasto aby odblokowa¢ klawisze.
DomysIne hasto to 0000.

» Aby zmieni¢ hasto:

na ekranie m aby przej$¢ do ekranu zmiany hasta m

1. Nacisnij

2. Wpisz aktualne hasto na ekranie m . Jedli hasto jest poprawne, pojawi sie ekran wpisywania nowego hasta m
Jesli hasto bedzie niepoprawne ekran wréci do wyswietlania wartosci zadanej i aktualnej.

3. Wpisz nowe hasto dwukrotnie. ekran wréci do wyswietlania wartosci PV/SV z odblokowanymi klawiszami. Jesli wpisane hasta
beda rézne, nastgpi powrot do kroku 2

» Jesli zapomnisz hasta jedyng mozliwoscig odblokowania klawiszy jest przywrdcenie regulatora do ustawien fabrycznych.
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® Wyjscia alarméw

Kontroler posiada jedno lub dwa wyjscia alarmow. tacznie 9 rodzajéw alarméw moze byc ustawionych. Dodatkowe ustawienia, takie jak
opOznienie alarmu, ustawienie aktywacji alarmu, podtrzymanie alarmu, odwrécenie sygnatu wyjscia, sg opisane ponizej:

Opodznienie alarmu: Kiedy warunki wystgpienia alarmu zostang spetnione, regulator opdzni wystapienie alarmu. Alarm zostanie
aktywowany jesli po okreslonym czasie warunki aktywowania alarmu nadal beda spetnione.

a. Ustawienie aktywacji alarmu: alarm moze by¢ aktywowany mierzona warto$c jest w zakresie +5 od wartosci wystgpienia alarmu,
zabezpiecza to przed aktywacjg alarmu podczas uruchomienia kiedy warunki alarmu s3g spetnione.

b. Podtrzymanie alarmu: Komunikat alarmu zostanie podtrzymany dopdki alarm nie zostanie wytgczony.

c. Odwrdcenie wyjscia alarmu: Wyjscie alarmu moze byc ustawione jako NC (Normalnie zamkniete) lub NO (Normalnie otwarte)

Ustawiona

warto$é Alarm Type Wyjécie alarmu

0 Funkcja alarmu wytgczona

“I [

Przekroczenie gdornego lub dolnego limitu: Alarm zostanie wywotany gdy warto$¢ OFF A A A
PV bedzie wyzsza niz SV+(AL-H) lub nizsza niz SV-(AL-L).

SV-(AL-L) SV SV+(AL-H)

ON I_

Przekroczenie gornego: Alarm zostanie wywotany gdy warto$¢ PV bedzie wyzsza OFF A A

2 .
niz SV+(AL-H). sv
SV+(AL-H)
ON _l
3 Przekroczenie dolnego limitu: Alarm zostanie wywotany gdy warto$¢ PV bedzie OFF A A
nizsza niz SV-(AL-L).
SV-(AL-L) SV
] [
4 Przekroczenie gdornego lub dolnego limitu: Alarm zostanie wywotany gdy warto$¢ OFF A A
PV bedzie wyzsza niz AL-H lub nizsza niz AL-L.
AL-L AL-H
ON I_
5 Przekroczenie gérnego limitu: Alarm zostanie wywotany gdy warto$é PV bedzie OFF A
wyzsza niz AL-H.
AL-H
ON _|
6 Przekroczenie dolnego limitu: Alarm zostanie wywotany gdy warto$¢ PV bedzie | orf ry
nizsza niz AL-L.
ON r<—+—|
Przekroczenie gérnego/dolnego limitu z histereza:
. Alarm zostanie wywotany gdy warto$¢ PV bedzie wyzsza niz SV+(AL-H) OFF — 2 > A

Alarm zostanie wylgczony gdy warto$¢ PV bedzie nizsza niz SV+(AL-L)

»

Przekroczenie gérnego/dolnego limitu z histereza: =
8 Alarm zostanie wywotany gdy warto$¢ PV bedzie nizsza niz SV-(AL-H) OFF A A A
Alarm zostanie wytgczony gdy warto$¢ PV bedzie wyzsza niz SV-(AL-L)

Alarm odtaczenia: Alarm jest aktywny jesli czujnik jest nieprawidtowy lub odtgczony.

Aby ustawi¢ tryb alarmu: Uzyj parametrow m i m w trybie ustawien poczatkowych do wybrania typu alarmu.
Aby ustawié¢ gorny limit alarmu: uzyj parametrow m m w trybie pracy.

Aby ustawi¢ dolny limit alarmu: uzyj parametréw m m w trybie pracy.
Ustawienie opdznienia alarmu: uzyj parametrow m m w trybie ustawien poczatkowych.

YV VV V V

Aby ustawi¢ pozostate opcje uzyj parametrow m m w trybie ustawien poczatkowych:
® Ustaw bit 2 aby wigczy¢ podtrzymanie alarmu ( xOxx- normalna praca, x1xx- alarm podtrzymany)

® Ustaw bit 1 aby wtgczy¢ odwrdcenie alarmu ( xx0x- normalna praca, xx1x- sygnat alrmu odwrécony)
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Ustaw bit 0 aby wigczy¢ ustawienie aktywacji alarmu alarm (xxx0-normalna praca, xxx1- alarm standby)

Uwaga: w ponizszej tabeli opis bitéw dotyczacych dodatkowych opcji alarméw:

Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
No function | Alarm Podtrzymany | Odwrécony | Alarm
Alarm Standby

B Komunikacja RS-485

1. Wspierane predkosci komunikacji: 2400, 4800, 9600, 19200 i 38400 bps; NIE wspierane formaty komunikacji: 7, N, 1 lub 8, E, 2 lub
8, O, 2; Protokdt komunikacji: Modbus (ASCII lub RTU);

2. Adresy i Dane w Tabeli Wymiany:

Adres hex Zawartos$é Opis
Wyrazona przez zmierzong temperature z doktadnoscig do 0.1, aktualizowana
raz na 0.1 sekundy.
Odczytanie nastepujgcych wartosci sygnalizuje btad:
8002H: Proces inicjalizacji (warto$¢ temperatury nie odczytana)
1000H Wartos¢ Zmierzona (PV) 8003H: Brak podpietego czujnika temperatury.
8004H: Nieprawidtowy rodzaj podtgczonego czujnika.
8006H: Btad odczytu tempratury. Btad wejscia ADC.
8007H: Brak mozliwosci zapisu/doczytu pamieci
1001H Warto$¢ zadana (SV) Wyrazona w mierzonej temperaturze z doktadnos$cig do 0.1
1002H Gorny limit temperatury Wartos$¢ nie moze byé wyzsza niz zakres temperaturowy czujnika
1003H Dolny limit temperatury Wartos$¢ nie moze by¢ nizsza niz zakres temperaturowy czujnika
1004H Typ podigczonego czujnika Warto$¢ zgodnie z Tabelg Typu Czujnika Temperatury i Zakresu Dziatania
1005H Tryb kontroli 0: PID, 1: Wigcz/wytgcz (ON/OFF), 2: Tryb reczny
1006H Wybdr trybu grzania/chtodzenia Zgodnie z ustawieniami dotyczacymi wyboru trybdw wyjsé
1007H Czas pyklu 1szej grupy 1~600, jednostka t.o 0.1 sek. Gdy wyjscie regulatora to przekaznik, minimalny
grzania/chtodzenia czasy cyklu wynosi 5 sekund.
1008H Czas pyklu 2giej grupy 1~600, jednostka tlo 0.1 sek. Gdy wyjscie regulatora to przekaznik, minimalny
grzania/chtodzenia czasy cyklu wynosi 5 sekund.
1009H P — wzmocnienie proporcjonalne 0.1 ~999.9
100AH Ti Czas catkowania 0~9999
100BH Td Czas rézniczkowania 0~9999
100DH fT‘:rf%C)Ja uchybu ustalonego wtrybie PD | _ 4409, jednostka to 0.1%.
100EH \:;‘I’cr’:ﬁgg:‘ COEF w trybie podwojnej | 1 _ g9 99, jednostka to 0.01.
100FH Ustawienie pasma ma'n_'twggo (_dead ) Bez czesci dziesietnej: -99 ~ 999
band) dla trybu podwdjnej petli regulacji |z doktadnos$cig do czesci dziesietnej: -99.9 ~ 999.9
1010H Ustawienie histerezy dla 1szej grupy 0~999.9
wyjsé
1011H Ustawienie histerezy dla 2giej grupy 0~999.9
wyjsé
1012H Odczyt wartosci wyjscia 1 Jednostka to 0.1%.
1013H Odczyt wartosci wyj$cia 2 Jednostka to 0.1%.
1014H Zapis warto$ci wyjscia 1 Jednostka to 0.1%. Opcja zapisu jest dostepna tylko w trybie recznej regulaciji.
1015H Zapis wartosci wyjscia 2 Jednostka to 0.1%. Opcja zapisu jest dostepna tylko w trybie recznej regulaciji.
1016H Warto$¢ regulowanej temperatury -99.9 ~ +99.9. Jednostka to 0.1.
1017H Wzmocnienie wartosci zmierzonej -0.999 ~ +0.999
1018H Kontrola RUN/STOP regulatora 0: Stop, 1: Run (domysinie)
101AH Odczyt stanu przyciskéw b0: Loop (petla), b1: Géra, b2: Set (ustaw), b3: D64, gdzie bit=0 oznacza
przycisk wcisniety
101BH Wyswietlanie wartosci dziesietnej 0: bez warto$ci dziesietnych, 1: z warto$ciami dziesietnymi
101CH Wybér zezwolenia na komunikacji zapis |0: Zabron (domysinie), 1: Zezwdl
do regulatora
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101EH Wersja oprogramowania V/1.00 jest wskazywane jako 0x100
1020H Tryb wyjscia Alarm 1 Zgodnie z ustawieniami trybdw alarmow
1021H Tryb wyjscia Alarm 2 Zgodnie z ustawieniami trybéw alarmow
1022H Ustawienie AT 0: Stop (domyslnie), 1: Start
1023H Ustawienie blokady wprowadzania 0: bez blokady; 1: petna blokada; 2: mozliwo$¢ zmieniania tylko wartosci
zadane;.
1024H Gorny limit wyjscia alarm 1 W odniesieniu do rozdziatu Wyjscia Alarmowe.
1025H Dolny limit wyj$cia alarm 1 W odniesieniu do rozdziatu Wyjscia Alarmowe.
1026H Gorny limit wyjscia alarm 2 W odniesieniu do rozdziatu Wyjscia Alarmowe.
1027H Dolny limit wyjscia alarm 2 W odniesieniu do rozdziatu Wyjscia Alarmowe.
1028H Zakres Poprawnego Odczytu 10~1000, jednostka: 0.01 °, domysinie: 100 (1.0 °)
Temperatury
1029H Wartos¢ Kompensacji Liniowej Btedu Setting range: 0~50, default: 2
Odczytu
102AH Odczyt Stanu LED b1: ALM2, b2: °C, b3: °F, b4: ALM1, b5: OUT2, b6: OUT1, b7: AT

3. Format Transmisji: Kod komendy - 03: odczyt wielu stow, 06: zapis 1 stowa. Tryb ASCII

Komenda Odczytu Odpowiedz dla Komendy Komenda Zapisu Odpowiedz dla Komendy
Odczytu Zapisu
STX e v STX T v STX T T STX v

ADR 1 ‘0’ ‘0’ ADR 1 ‘0’ ‘0’ ADR 1 ‘0’ ‘0’ ADR 1 ‘0’ ‘0’
ADR 0 ‘1’ 1’ ADR 0 1’ ‘1’ ADR O ‘1’ 1’ ADR O ‘1’ 1’
CMD 1 ‘0’ ‘0’ CMD 1 ‘0’ ‘0’ CMD 1 ‘0’ ‘0’ CMD 1 ‘0’ ‘0’
CMD 0 ‘3’ 2’ CMD 0 ‘3’ ‘2’ CMD 0 ‘6’ ‘5’ CMD 0 ‘6’ ‘5’
‘1’ ‘0’ Liczba danych ‘0’ ‘0’ ‘1’ ‘0’ 1’ ‘0’

ROZA‘érCeZS Ga 0 ® (liczone w 4 Adres 0 g Adres o g

Ozcz Su bajtach) Rozpoczecia Rozpoczecia

DanyZh ‘0’ 1 Adres ‘0 1’ Zapisu Danych | ‘0’ 1 Zapisu Danych = ‘0’ 1
o o Rozpoczecia o e o o o 0

, qy Odczytu - ‘(y ‘(y - qy ,

0 0 Danych F 0 0 F 0 F

i 0 ‘0 1000H/081xH ‘4 1 ‘3 ‘F’ ‘3 F

Liczba danych Wartosé Wartos¢

(word/Bit) (O () E 0 E 0
2 9" | Dana adresowa 0’ 8 o ‘8 0

LRC 1 E D 1001H ‘0 LRC1 P E LRC1 P E
LRC 0 ‘A C ‘0’ LRC 0 ‘D’ ‘3 LRCO ‘D’ 3
END 1 CR CR LRC 1 ‘0 ‘E’ END 1 CR CR END 1 CR CR
END 0 LF LF LRC 0 ‘3 ‘3 END 0 LF LF END 0 LF LF

END 1 CR CR
END 0 LF LF

Suma kotrnolna LRC:

Warto$¢ LRC to wynik dodawania danuch od zmiennej “Adres” do “Warto$¢” (Data Content). Na przyktad: 01H + 03H + 10 + O0H +
00H + 02H = 16H.

Tryb RTU
Komenda Odczytu Odpowiedz dla Komendy Komenda Zapisu Odpowiedz dla Komendy
Odczytu Zapisu
ADR 01H O1H ADR 01H | 01H ADR 01H O01H ADR 01H | 01H
CMD 03H 02H CMD 03H | 02H CMD 06H 05H CMD 06H | 05H
Adres 10H 08H | Liczba danych Adres 10H 08H Adres 10H = 08H
Rozpoczecia 00H  10H (liczone w 04H | 02H Rozpoczecia 01H 10H Rozpoczecia 01H  10H
Odczytu Danych bajtach) Zapisu Danych Zapisu Danych
Liczba danych | 00H = OOH Adres 01H | 17H 03H FFH 03H | FFH
(word/bit) 02H 09H Rozpoczecia g4y o1y Wartosé 20H = OOH Wartogé 20H | 00H
Odczytu Danych
1000H/081xH
CRC 1 COH  BBH | Dana adresowa 03H CRC 1 DDH 8FH CRC 1 DDH @ 8FH

CRC 0 CBH A9H 1001H 20H CRC 0 E2H  9FH CRC 0 E2H  9FH



A WN -

)]

CRC1 BBH @ 77H
CRCO 15H | 88H

Kod sprawdzajacy CRC : CRC (Cyclical Redundancy Check) uzyskiwany jest w nastepujacych krokach:

. Zapisz w 16-bitowym rejestrze warto$¢ FFFFH jako CRC.

. Wykonaj instrukcje XOR dla pierwszego bitu danych i najmfodszego bitu CRC. Zwré¢ wynik operacji do rejestru CRC.

. Przesun w prawo bity rejestru CRC i wypetnij najstarsze bity “0”. Sprawdz najmtodszy usuniety bit.

. Jesli najmtodszy usuniety bit jest 0, powtorz krok 3. W przeciwnym wypadku wykonaj operacje XOR na rejestrze CRC i wartosci AOO1H.

Zwrd¢ wartosé operacji do rejestru CRC.

. Powtarzaj kroki 3 i 4 az zostanie przesuniete w sumie 8 bitéw (1 bajt).
. Powtarzaj kroki 2 i 5 i przelicz wszystkie bity w ramce by obliczy¢ sume kontrolng CRC.

< Nalezy uwaza¢ na kolejnosé transmisji bitéw wyskoich/niskich dla rejestru CRC.
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® Panel Cutout

Model Wymiary (Szer * Wys) Model Wymiary (Szer * Wys)
4848 45mm * 45mm 7272 68mm * 68mm
4896 44.5mm * 91.5mm 9696 91.5mm * 91.5mm

» Wymagania montazowe w celu zapewnienia optymalnego chtodzenia:

60mm

Arnerma

40mm 40mm

60mm

B Mounting and Bracket Installation

4848 series:

Step 1: Insert the controller through the panel cutout.

Step 2: Slide M3*0.5 nut into the opening in the top of the mounting bracket and insert the M3*0.5*30mm mounting screw in the
mounting bracket. Insert the mounting bracket into the mounting groove at the right and left of the controller and push the
mounting bracket forward until the bracket stops at panel wall.

Step 3: Tighten screws on bracket to secure the controller in place. (The screw torque should be 0.4 to 0.5N.m )

7272 series:

Step 1: Insert the controller through the panel cutout.

Step 2: Slide M3*0.5 nut into the opening in the top of the mounting bracket and insert the M3*0.5*30mm mounting screw in the
mounting bracket. Insert the mounting bracket into the mounting groove at the top and bottom of the controller and push the
mounting bracket forward until the bracket stops at panel wall.

Step 3: Tighten screws on bracket to secure the controller in place. (The screw torque should be 0.4 to 0.5N.m )
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4896 series:

Step 1: Insert the controller through the panel cutout.

Step 2: Slide M3*0.5 nut into the opening in the top of the mounting bracket and insert the M3*0.5*30mm mounting screw in the
mounting bracket. Insert the mounting bracket into the mounting groove at the top and bottom of the controller and push the
mounting bracket forward until the bracket stops at panel wall.

Step 3: Tighten screws on bracket to secure the controller in place. (The screw torque should be 0.4 to 0.5N.m )

9696 series:

Step 1: Insert the controller through the panel cutout.

Step 2: Slide M3*0.5 nut into the opening in the top of the mounting bracket and insert the M3*0.5*30mm mounting screw in the
mounting bracket. Insert the mounting bracket into the mounting groove at the top and bottom of the controller and push the
mounting bracket forward until the bracket stops at panel wall.

Step 3: Tighten screws on bracket to secure the controller in place. (The screw torque should be 0.4 to 0.5N.m )

17



® Schematy Podtaczenia

Tighten the screw to the torque between 0.4 and 0.5N.m.
To avoid signal interference, it is suggested that the power cable and the signal cable to be set separately.
Please use solid wires between 14AWG/2C and 22AWG/2C. Maximum 300V and rated temperature to 105°C for input power pins.

VYV V VY

The warning symbol

the controller will be burned, and personnel injury or fire may occur.

Please use relay output models within the rated load. Otherwise, the cable and crimp terminal may build up heat due to overload.

When the temperature exceeds 50°C, contact burning may occasionally occur.

Please use the crimp terminal of maximum 5.8 mm.

4848 series:
(1 set of alarm output)

(2 sets of alarm outputs or with RS485 communication)

@IIIEO Hz 5VA 250 Vac
N

ALM1

(6)—

@ . 9A @ P 5A
C)_‘OUT 250 Vac Tc[ (:}—‘ 250 Vac

- COM L
CDTC 100~240V 3A r@ % 61UUE|~24W 3A
z SVA 250 Vac
@L N ‘[ALMZ

®

RS485

COoM

Tc [‘E

7272 series:
(1 set of alarm output)

(2 sets of alarm outputs or with RS485 communication)

AC 100~240V
50/60 Hz @:% .

3A/250 Vac

5A/250 Vac + @

0UT1 \COM :
fa

lom

AC 100~240V L
50/60 Hz 5VA

3A/250 Vac

5A/250 Vac .|. C

+ +

I;"Ll
e
B

0UT1 ECOM: @

D-

RS-485
:}M ALM 2
3A/250 Vac
m NO
e

@

4896 / 9696 series:
(1 set of alarm output)

(2 sets of alarm outputs or with RS485 communication)

on the case indicated the ports for power input pins 1 and 2. If the power supply is connected to other ports,
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B Prodcut Service

If you need more temperature controller information and technical support, please contact following website:

http://www.deltaww.com/ to download and contact region service window.
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